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rychly prehled

Automaticka aktivace a deaktivace
rucniho ovladani servopohonu

Jednoduché konektorové pripojeni,
/\‘ svorkovnice (opce)

y

Polohové vypiﬁéni,
momentové vypinani,
odporovy vysilac polohy (opce)

Presna planetova prevodovka,

kompletni kryti IP68 /,

Trifazovy elektromotor

technické parametry
Rozsah krouticiho momentu 30-120 Nm
Rozsah vystupnich otacek 1,5-80 ot./min.
Pocet vystupnich otacek dle pozadavku
Napajeci napéti 3x380V
Stupen kryti dle EN 60529 IP68

Provedeni pro jaderné elektrarny do primarni zony dle normy NP-068-05 (nové OTT87)

Celohlinikova konstrukce z hlinikoveé slitiny AL6061
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SQFC  Momentovy vypinac levy/otevieno

SQFT  Momentovy vypinac pravy/zavieno
SQC  Polohovy vypinac levy/otevieno
SQT  Polohovy vypinac pravy/zavieno

M Trifazovy motor

PT100  Odporovy vysila¢ polohy, 100 ohm

SQFC1 SQFT1 SQC1 SQT1 SQC2 SQT2 PT100
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technicka data

Typ pohonu

Mechanické
pripojeni

Pracovni
prostiedi

Elektromotor

Vybava

Elektrické
pripojeni

kontakty

Ridici provoz
Regulaéni provoz
Provozni moment
minimalni
maximalni
Regulaéni moment
Typ provozu
fidici
regulacni
Ruéni provoz
Priruba
Vystupni forma
Max. @ hridele armatury
Druhy kryti - EN 60529
Okolni teplota

Antikorozni ochrana
Lakovani/barva

Hmotnost
Typ motoru
Izola¢ni tfida
Jmenovité napajeni
Jmenovity proud
Prikon
Standard
Momentové vypinani
Polohové vypinani
Signalizacni vypinace polohy — tandemové
Opce
Vysila¢ polohy
Mechanicky ukazatel polohy
Zamykani ru¢niho kola
Kryt pro stoupajici vieteno
Konektor
Svorkovnice
Zaslepky DIN46320 Form N-Ms

Elektrické schéma pripojeni

nST12

mST12

30 Nm
120 Nm

60 Nm

S2=20 min

S4=1200c/h 40%ED

Automaticka aktivace a deaktivace ru¢niho ovladani servopohonu
ISO 5210 - F10

A, Am, B/B1/Bs, C/Cs, D, E-B3, S

38 mm

P68

-0 °C / +60 °C; velka havarie LOCA max. 150 °/10 hod.

Pro nasazeni v jadernych elektrarnach v primarni zéné (pod obalku)

Motor nikl 20 pm, pohon ¢erny matny ELOX 20 um + praskovy epoxid
min. 80 pm — RAL9005

27 kg

Trifazovy elektromotor

H —max. 180 °C trvalé teploty

3x380 V 50Hz +10%

Udaije na dotaz (zavislé na vystupnich otatkach)

Udaje na dotaz (zavislé na vystupnich otackach)

SQFC1/SQFT1-1vypina¢ pro pravy chod, 1vypina¢ pro levy chod
SQC1/SQT1-1vypina¢ pro pravy chod, 1vypina¢ pro levy chod

SQC2/SQT2 - 1vypina¢ pro pravy chod, 1vypina¢ pro levy chod

PT — Odporovy

MPI

ZRK

SC

CR32 - 32-podlovy

TB32 - 32-polova

BPO1-1x M32x1,5; 1xM25x1,5; M20x1,5

Dodavano dle specifikace servopohonu
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